Formules

Abréviations des unités de mesure

Ib livre

pi pied

pi® pied cube

po pouce
Constantes

L1 3,1416

1 pi X 1 pi X 1 po de plaque d’acier 40,8 Ib
Avantage mécanique théorique d’'une poulie 1:X

Densité de I'acier 490 Ib/ pi®
Formules

Descriptions Complétes Abrégées
Aired’un cercle T X rayon? r?
o o longueur d’ effort Le

Avantage mécanique théorique hauteur de résistance H,
Charge d’ utilisation maximale diamétre? X 2 000 D2 X 2000
Circonférence T X diameétre mD




Formules (suite)

Espacement
entre les 6 X diameétre 6D
serre-cables
Force aire X pression AXP
Force sur le oids
. poids total de la charge . p— X f
brin menant : X frottement par brin| nbre brins
nombre de brins

Nombre de | (3 X diameétre du cable) + 1

N ) . . 3D +1
serre-cables| arrondi au nombre entier suivant

i oids longueur

T?nS'On s nombreF:) d’ élingues lon ueugr] verticale poids X L
elingues g g nbre élingues L vert.

Théoréme de
Pythagore

(coté aP + (cotéb)? = (coté c)?

a? + b2 = ¢?

Rotations d’écrou depuis I’ état serré a la main

Longueur
du boulon

Surface plane sous
la téte du boulon
et de I’écrou

1 face normale a I’axe
du boulon, I’autre face
inclinée d’au plus 1:20

Les 2 faces inclinées
d’au plus 1:20 de

I’axe normal du boulon

< 4D 1/3 tour 1/2 tour 2/3 tour
4D < 8D 1/2 tour 2/3 tour 5/6 tour
8D < 12D | 2/3 tour 5/6 tour 1 tour






